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Zawartość opracowania: 
 
 
1. Część opisowa 

� Opis techniczny 

• Zakres opracowania 

• Podstawa opracowania 

• Opis sytuacji istniejącej 

• Charakterystyka drogi i ruchu na drodze 

• Projektowana organizacja ruchu 

• Technologia wykonywania znaków 

 

2. Część rysunkowa 

 

� Rys. Nr 1  –    Plan  orientacyjny  
   w skali 1 : 20 000; 

 
 

� Rys. Nr 2 –  Plan sytuacyjny 
                                                                                                   w skali 1 : 500; 
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OPIS TECHNICZNY  
 

 
 
I. ZAKRES OPRACOWANIA 
 

Przedmiotem opracowania jest projekt stałej organizacji ruchu, obejmujący lokalizację 
oznakowania pionowego i poziomego oraz innych elementów bezpieczeństwa ruchu 
drogowego po wykonaniu  zadania inwestycyjnego pn.: 
Przebudową ciągu pieszo- rowerowego(29KDPR)  pomiędzy SP11 a osiedlem Atrium 
w Puławach w obrębie skrzyżowania dróg gminnych : ulicy Spacerowej, Pileckiego 
oraz Saperów Kaniowskich 

 

II.  PODSTAWA  OPRACOWANIA 
 

1. Zlecenie Inwestora; 
2. Inwentaryzacja istniejącego oznakowania przeprowadzona w trakcie wizji lokalnej; 
3. Ustawa o drogach publicznych z dnia 21 marca 1985 roku ( Dz. U. z 2016r poz. 1440); 
4. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (tekst jednolity Dz. U. z 

2017r  poz. 128); 
5. Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 września 2003 r.  w sprawie 

szczegółowych warunków zarządzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru 
nad tym zarządzaniem (Dz. U. Nr 177 z 2003 r., poz. 1729 z późn. zmianami); 

6. Rozporządzenie Ministrów Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie warunków 
technicznych dla znaków i sygnałów drogowych oraz urządzeń bezpieczeństwa ruchu 
drogowego i warunków ich umieszczania na drogach (Dz. U. 2003 nr 220 poz. 2181 z 
późn. zmianami); 

7. Szczegółowe warunki techniczne dla znaków i sygnałów drogowych oraz urządzeń 
bezpieczeństwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach – Załącznik 
do Rozporządzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. (Dz.U. 2003 nr 220 
poz. 2181 z późn. zmianami) – w szczególności Załącznik nr 1 Szczegółowe warunki 
techniczne dla znaków drogowych pionowych i warunki ich umieszczania na drogach, 
Załącznik nr 2 Szczegółowe warunki techniczne dla znaków drogowych poziomych i 
warunki ich umieszczania  na drogach;. 
 
 

III.  OPIS  SYTUACJI  ISTNIEJĄCEJ     
 

 
Ulice: Spacerowa, Pileckiego i Saperów Kaniowskich są drogami gminnymi klasy 
technicznej „L” zarządzanymi przez Zarząd Dróg Miejskich w Puławach.  Ulice 
posiadają przekroje uliczne z nawierzchnią asfaltową o szerokości 6,0m, która 
ograniczona jest krawężnikami betonowymi 15x30cm. Za krawężnikami znajdują się 
chodniki z kostki brukowej, zjazdy i zatoki parkingowe z kostki brukowej oraz ścieżka 
rowerowa o nawierzchni asfaltowej.  Drogi te przebiegają przez teren zabudowany i 
posiadają kompletne oznakowanie pionowe i poziome, które zainwentaryzowano i 
przedstawiono na schematach organizacji ruchu. 
 

IV.  Charakterystyka drogi i  ruchu na drodze. 
 

W obecnym stanie rozpatrywane ulice: Saperów Kaniowskich, Spacerowa i 
Pileckiego są drogami klasy technicznej L  ( lokalnymi) z  małym natężeniem ruchu 
pojazdów osobowych o charakterze lokalnym. Na ulicach tych występuje wszelki ruchu 
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pojazdów do 3,5T po jezdni, ruchu pieszy po chodnikach z kostki brukowej, ruch 
rowerzystów po wydzielonych ścieżkach rowerowych o nawierzchni asfaltowej. Drogi 
te są zarządzane  przez Zarząd Dróg Miejskich w Puławach. Na rozpatrywanym 
odcinku drogi znajdują się w strefie ograniczonej prędkości do 30km/h. 

Istniejący ruch pojazdów generują głównie mieszkańcy znajdujących przy  tych drogach 
budynków mieszkalnych wielorodzinnych. 

 
W ramach opracowania zaprojektowano: 

� nowe chodniki wraz z przejściem dla pieszych w ulicy Pileckiego;  
� ścieżkę rowerową asfaltową o szerokości 2,0m wraz z chodnikiem z kostki 

brukowej  o szerokości 1,5m pomiędzy SP 11 a osiedlem ATRIUM – odcinek o 
długości 352,35mb od ulicy Spacerowej do garaży przy ulicy Pszczelej; 

� wyniesione przejście dla pieszych wraz z przejazdem dla rowerów w ulicy 
Spacerowej 

 
 
V. PROJEKTOWANA ORGANIZACJA RUCHU. 
 
 

W związku z planowaną przebudową ciągu pieszo- rowerowego(29KDPR)  pomiędzy 
SP11 a osiedlem Atrium w Puławach w obrębie skrzyżowania dróg gminnych : ulicy 
Spacerowej, Pileckiego oraz Saperów Kaniowskich  przewidziano wykonanie nowego 
oznakowania pionowego i poziomego. 

        
   Projektowana organizacja ruchu przewiduje: 

� Ustawienie  2 szt. znaków  D-6  „przejście dla pieszych” na nowo projektowanym 
przejściu dla pieszych w ulicy Pileckiego przy skrzyżowaniu z ulicą Saperów 
Kaniowskich; 

� ustawienie 2 szt. znaków C13/16 „ droga dla pieszych i rowerów” na początku 
projektowanej  ścieżki rowerowej  i chodnika od strony ulicy Spacerowej oraz 
ulicy Pszczelej; 

� ustawienie 2 szt. znaków C13/16 „ droga dla pieszych i rowerów”  w obrębie ulicy 
Tęczowej; 

� ustawienie 1 szt. znaku C13a  „ koniec drogi dla rowerów ” na końcu 
projektowanej  ścieżki rowerowej  przy ulicy Pszczelej; 

� ustawienie 1 szt. znaku C13a  „ koniec drogi dla rowerów ” w obrębie ulicy 
Tęczowej; 

� ustawienie 18mb  ogrodzenia łańcuchowego U-12b  w obrębie  skrzyżowania 
Spacerowa- Pileckiego i 3 słupków U-12b przy ulicy Tęczowej; 

� ustawienie tablicy prowadzącej  U-3d o długości 1,8m naprzeciwko ścieżki 
rowerowej przy wlocie w ulicę Spacerową 

 
 

    NOWE PROJEKTOWANE OZNAKOWANIE PIONOWE: 
 

� D-6 „ przejście dla pieszych” – 2 szt. 
� C 13/16 „ droga dla pieszych i rowerów” – 4 szt. 
� U-3d „ tablica prowadząca ciągła w lewo” – 1 szt. 
� C-13a „ koniec drogi dla rowerów ” – 2 szt. 
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PROJEKTOWANE OZNAKOWANIE POZIOME  CIENKOWARSTWOWE  
NA KOSTCE BRUKOWEJ: 

 
�    P-11 „ linia przejazdu dla rowerzystów”  –6mb    
�    P-10 „ linia przejścia dla pieszych”  –12m2  
�    P-25 „próg zwalniający ”  –12,5mb 

 
PROJEKTOWANE OZNAKOWANIE POZIOME GRUBOWARSTWOWE 
NA NAW. ASFALTOWEJ: 
 

�    P-23 „symbol ścieżki rowerowej”  - 16szt.   
�    P-4 „ linia osiowa podwójna ciągła”  –7mb   
�    P-10 „ linia przejścia dla pieszych”  –25m2  

 
VI.  TECHNOLOGIA  WYKONYWANIA  ZNAKÓW 

 

Tablice znaków drogowych pionowych powinny być wykonanie z blachy 
ocynkowanej folią odblaskową typu 2 w wielkości średniej. Oznakowanie poziome 
na kostce brukowej- cienkowarstwowe, na nawierzchni asfaltowej                                  
-  grubowarstwowe. 

Oznakowanie musi być zgodne z wzorami podanymi w opracowaniu Szczegółowe 
warunki techniczne dla znaków i sygnałów drogowych oraz urządzeń 
bezpieczeństwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach.  

 

TERMIN WPROWADZENIA ORGANIZACJI RUCHU. 

Orientacyjny termin wprowadzenia zmian przewidzianych niniejszym Projektem 
organizacji ruchu – październik- grudzień  2018 r. 
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CZĘŚĆ RYSUNKOWA 
 
 

 
� Rys. Nr 1  –    Plan  orientacyjny  
   w skali 1 : 20 000; 

 
 

� Rys. Nr 2 –  Plan sytuacyjny 
                                                                      w skali 1 : 500; 

 
 

 
 
 
 


